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Kompenzacni jednotky
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Produktovd fada AGM jednotek predstavuje
zdsadni prvek pfi kompenzaci vyrobnich
nepresnosti a tolerancnich odchylek pro vSechny
automatizované procesy. V robotickych aplikacich
pomdZe realizovat Siroké spektrum Feseni, kterd
by jinak byla problematicka. Diky AGM ziskate
vétsi provozni spolehlivost, sniZite mechanické
zatizeni robotd i aplikace celkové. Ve vysledku
tak kromé umoZnéni samotného procesu
ovliviiuje pozitivné i Zivotnost jednotlivych
produktd.

Pridana hodnota:

O Velky rozsah nosnosti
lednotky AGM zvladnou zatiZeni od nékolika gram{
az po vice nez 400 kg.

Optimalni vybér velikosti
AGM nabizi 23 velikosti pro velké spektrum aplikaci.

Snadna montaz

Integrované IS0 rozhrani od IS0 31.5 do IS0 200 na
obou stranach je kompatibilni s vétSinou koncovych
prirub.

Vzdy spravna kompenzace
Jednotky AGM umoznuji kompenzaci v osach XYZ,
nékteré i kompenzaci ihlovou.



Dodrzeni toleranci
a zvyseni spolehlivosti

AGM je moduldrni systém a sklada se ze tfi variant, které lze
vzajemné kombinovat (linearni a Ghlovd kompenzace). Diky
tomu miZe SCHUNK nabidnout feSeni na miru pro kazdou
specifickou aplikaci.

AGM-Z

AGM-XY

AGM-W



Manipulace s obrobky ve stroji s AGM-XYZ
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Manipulace s obrobky ve stroji

Pfi zakladani polotovard a vyjimani hotovych dill se pouZiva
samostatné nebo dvojité chapadlo. V ddsledku toleranci
mlZe dojit k plsobeni sil na obrobek nebo na chapadlo.
Takové situace mohou ovlivnit proces a vést k chybam.

Vyhody AGM XYZ - Vase pridana hodnota:

0 Zvysena stabilita a efektivita procesu diky prevenci
plsobeni externich sil na chapadlo a obrobek.

Pfesné zakladani komponentt diky vhodné
kompenzaci v osach X, Y a Z.

0 Kompenzace hmotnosti pomoci patentovanych
pruzinovych patron, dil je udrZovan v definované
poloze.

0 Volitelny systém senzorii snima uzamceni a odemceni
jednotky AGM v osach XY a Z bez dalSich ruSivych
kontur.



Kompenzace hmotnosti pomoci patentovanych pruzinovych a vzduchovych
patron

V aplikacich, kde je vyZadovana kompenzace v horizontdIni nebo vertikalni poloze, zajistuji
pruzinové a vzduchové patrony ticinnou kompenzaci hmotnosti. Tato inovativni technologie
umoziuje kompenzacni jednotce stabilizovat se proti gravitaci a kompenzovat ve sméru
X iY z neutralni stfedové polohy. Kompenzaci hmotnosti Ize individudiné nastavit ve sméru
X iY, aby bylo zajiSténo optimalni pfizplsobeni rliznym poZadavkim.

Manualni pruzinové patrony

Tato varianta vyuZivad pouze silu pruZiny a lze ji nastavit
rucné. V zavislosti na velikosti jsou k dispozici rdzné
rozsahy sily, aby bylo mozné optimalné prizplsobit
kompenzaci hmotnosti konkrétni aplikaci.

Automatické vzduchové patrony

Tato varianta kombinuje silu pruZiny se
stlatenym vzduchem umoziujici nastaveni
béhem procesu.



Zakladani dila
s AGM-XY
—

Proces zakladani

Pfi automatickém zakladani, zejména pfi sériové a hromadné
vyrobé, predstavuji tolerance dil a polohové nepfesnosti velkou
vyzvu. Nepfesné uloZeni miZe vést k prostojim a zvySené
zmetkovitosti, pokud jsou dily nespravné zaloZeny nebo dokonce
poskozeny. Rliznorodost dild ve velikosti, tvaru a vaze, od malych,
kfehkych desek plosnych spoji po velké dily, jako jsou bloky
motord, vyZaduje flexibilni a pfesnou manipulacni techniku.

Vyhody AGM-XY - Vase pridana hodnota:

Kompenzace nepresnosti a posunii v osach X a Y umozZiuje
spolehlivé zakladani dild.

o Manudlné nastavitelny zdvih umoZiuje plynulé omezeni
kompenzacni drahy, napf. v ose Y.

o Vhodné pro jemné a kiehké dily
diky plynulému konceptu vedeni.

o SniZuje ndroky na malé zdvihy, niZsi kompenzacni sily
a kompaktni konstrukci, zejména na vysku.



Vybirani volné loZzenych dilii
ze zasobnikt a kosti s AGM-W
f

Vybirani volné loZzenych dilli ze zasobniki a koS Vyhody AGM-W - Vase pridana hodnota:
(bin picking)

0 Uhlova kompenzace vyrovnéava riiznou orientaci dild,

V aplikacich typu ,bin picking” pfedstavuje nejvétsi vyzvu coz umoZziuje jejich bezpecné uchopeni bez chyb.
neurcitd poloha jednotlivych dill. Kazdy dil musi byt nejprve

rozpoznan, spravné uchopen a nasledné bezpe¢né odebran, 0 Pneumatické zamykani a odemykani podporuje vysoce
idealné bez kolize. JelikoZ robot sém nedokaZe rozeznat tvar dynamické pohyby robotil nebo linedrnich os.

a polohu dilu, je nutné pouZiti pokrocilych a nékladnych

detekénich systémd. Navic se pozice dilG b&hem procesu 0 Kroutici moment fizeny zatiZenim zajituje plynulou
odebirdni mize neustdle ménit. Tato neurcitost zvysuje riziko a pfesnou Uhlovou kompenzaci i pfi naklonéném

chyb a prodluZuje celkovou dobu cyklu. prostorovém usporadani.

0 Efektivni oddélovani dild a GplIné vyprazdnéni boxu
pro kiehké soucasti bez poSkozeni.



Prizptisobeno vasim
potrebam

Kompenzacni jednotky AGM zaujmou svym flexibilnim
vyuzitim. Kazdy projekt je jedinecny. Nas zkuseny inzenyrsky
tym proto vytvari feSeni pfesné na miru vasim konkrétnim
pozadavkdm.

Presnost v E-Mobility

NavrZzena pro aplikace v oblasti E-Mobility,
tato kompenzacni jednotka umoZiuje
kompenzaci v osach X, Y a osach otaceni, aby
se zabranilo externim silam pUsobicim na
citlivé bateriové clanky.

Zaujalo vas to?

Kromé modularnich AGM kompenzacnich jednotek
nabizi SCHUNK také reseni na miru podle vasich
individualnich pozZadavki.

Nevdhejte nas kontaktovat.

Tel.: +420 513 036 213
sales@cz.schunk.com

SCHUNK () Tufanka 1579/115¢ NELTHEES
(Z-627 00 Brno

SCHUNK Intec, s.r.o. Tel. +420 513 036 213 m u 0

Upinaci technika info@cz.schunk.com
Uchopovaci technika schunk.com
Automatizacni technika




